SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WYPOSAZENIE W ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY
1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania zwizane z wykonaniem i odbiorem robot
zwigzanych z monteem elementéw matej architektury

1.2.Zakres stosowania ST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych SST
Zakres specyfikacji obejmuje wszystkie czyéri@wigzane z dostawa i moram
gotowych elementéw wyposania.

1.4.0g6lne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékech wykonania oraz zgodébz Dokumentacja Projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy (gotowe wyroby)
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w Specyfikacji TechniczngVymagania ogolne”

2.2. Elementy wypogania:

A. Lawka — dtugéci 1800 mm

- ze stopuzeliwa, siedzisko drewniane

B. Kosz na&mieci — ocynkowany malowany proszkowo, poj. 3&eédnica 30/43 cm,
C. Istniepcy trzepak do ponownego monta

Kolorystyke nalezy uzgodné z inwestorem wg wzornika podstawowego RAL przemi@aieniem.

Fundamenty pod ugdzenia wyposgenia wykona z betonu min. B15. Dno wykopu powinnocbyykonane z
podbudowy, ktorej zadaniem jest odprowadzenie wogy piasekzwir, tluczen).

W/w urzadzenia nalgy montow& zgodnie z instrukcja montawg producenta.
Przed przysipieniem do budowy natg przygotowd podstawowe uggdzenia :
uwaga: przy zaméwieniu wypasaia zaznaczydofczenie instrukcji montau.

3. Sprzet
Wykonawca przyspujacy do rob6t montsowych, powinien wykazasie mozliwoscia
korzystania z elektronagdzi i drobnego spkzu budowlanego.

4. Transport

Transport wyrob6w gotowych do moata powinien s odbywa zamknégtymi srodkami.
W czasie transportu nalg zabezpieczyprzewaone wyroby w sposob wykluczajy
uszkodzenie. Zalecaediransportowanie w oryginalnych opakowaniach predie.

5. Wykonanie robot
Ogodlne zasady wykonania wg zalégroducenta oraz pod kontgdhspektora nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t podano w Specyfikacji Technicznej

Wymagania ogoine”

6.2 Kontrola jaké ci polega na sprawdzeniu zalédechnologicznych, zgodéa wykonania montau z
projektem oraz wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Nalezy sprawdzt prawidtowa¢ monta u oraz jaké¢ dostarczonych wyrobow.

Roboty podlegaj odbiorowi.

7. Obmiar robot



Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikeafhniczne)Wymagania
0golne”

7.3. llosé robét okresla sie na podstawie projektu z uwzgédnieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzy/ch w naturze.

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét podano w Speasffikeechnicznepymagania
ogolne”

8.2. Wszystkie roboty podlegazasadom odbioru koowego.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy ptatrigi podano w Specyfikacji Technicznej
Wymagania ogoélne”

9.2. Podstaw rozliczenia finansowego, z uwzgtinieniem zapiséw zawartych

pomiedzy Wykonawecg a Zamawiajacym w umowie o wykonanie robét,

jest wykonana i odebrana ilé¢ zamontowanych wyrobéw wedtug ceny

jednostkowej robot, ktéra obejmuje:

- dostarczenie wyrobow na stanowisko pracy

- mont& w wyznaczonym i odpowiednio przygotowanym miejscu

- uporzdkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resziaderiatow

9.3. Wykonawca celem skalkulowania wadigednostkowej robot mie st postzy¢ wlkasnymi bazami
cenowymi, rynkowymi cenami jednostkowymi robot jpblikowanymi

w ogolnie dosipnych wydawnictwach Sekocenbud, Intercenbud, Bxpiktb dokona
wyceny w oparciu o istnigge bazy normatywne KNR, KNNR, KNRw na bazie wiagniub
publikowanych sktadnikow cenotwdrczych.

10. Przepisy zwazane

10.1 Instrukcje producentéw

10.2 PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003#4P0ormy dotycgce systemoéw
zapewnienia jakoci i zarzdzanie systemami zapewnienia j&bio



